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1 

La prSsente invention se rapporte, d'lme maniSre gSnSrale, aux con- 
necteiirs capal)les de produire de grandes forces de serrage et concerne plus 
particuli^rement les connecteurs tglScommandgs utilises dans les installa- 
tions de forages pgtroliers sotis-marins . 
5 II y a longtentps que I'on s'est apergu de la nScessitS de dgvelopper 

d'importantes forces de serrage dans ^les connecteurs pour assembler et soli- 
dariser deux conrposants. La production de grandes forces de aerrase est 
particulidremejit importante lorsque le connecteur est appelS % etre utilisS 
pour relier deux Pigments tubulaires d'une installation de forage ou d'cjqploi- 

10 tation pStroliSre sous^marine, puisque la lisdson doit, dans un tel cas, 

r^sister non seulement aux grandes forces qui r^siat^nt du pdids des conrpo- 
sants et de Inaction des vagues et des courants, mais Sgalement & celles 
inrportantes dues aux pressions hydrauliques internes. Tous les connecteurs 
satisfaisants de la technique antgrieure utilises dans le domaine des forages 

15 sous-marins pour dSvelopper des forces de serrage SlevSes apparussent comme 
utilisant des moyens de blocage ou de verrouillage anntalaires, qui vont de 
collets ou de segments disposes en cercle & tuae bague de blocage fendue 
unique, ces moyens de blocage Stant port& par 'l*un des deux conrposants et 
ayant un gpaulement de blocage tronconique destinS S venir en contact avec un 

20 gpaulement compl&rentaire portS par 1» autre composant« Des surfaces d'extr^- 
mitS transver sales opposSes sont prgvues et I'effet des moyens de blocage, 
quand ils sont actiohnSs, est de serrer ces surfaces d'extrgmiti l»une contre 
1' autre, les Spaulements de blocage prodtdsant une forte action de coincement 
qui engendre la force de serrage. Dans ces connecteurs, 1 ' axjtionnement des 

25 moyens de blocage est accompli par un dispositif d'actionnement rectiligne 

qui eigit suivant une direction g^nSralem^nt parallSle k l*axe du connecteur.. 
Pour convertir Inaction de ee dispositif en un mouvement effectif des moyens 
de blocage, il est devenu de pratique courante de s* arranger pour que le dis- 
positif d'actionnement repousse une bague d'entrainement axialement par rap- 

30 port au connecteur, la bague d^entrainement ayant une surface de came tron- 
conique qui s» applique a glissement contre les moyens de blocage pour repousser 
ces moyens radialement et provoquer sdnsi 1' action de coincement dSsir^e de 
I'^paulement de blocage. 

Un problSme paxticulier que pose la nScessitS d*obtenir des forces de 

35 serrage tr§s inrportantes dans ces connecteurs est du au fait, d'une part, que 
la puissance disponible pour des dispositifs d'actionnement acceptables est 
limitge par des contraintes d'encombrement , alors que, d' autre part, les 
pertes diies it la friction entre les surfaces de came exigent de grandes puis- 
sances d'actionnement si l*on veut que les mpyens de blocage puissent develop- 
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per les grandes forces de serrage dSsir^es. En consequence, on s'est efforci 
de perfectionner ces connecteiirs en utilisant des ^l^ments antifriction de 
roulement entre les surfaces de came de la "bague d'entrainement et ime siar- 
face de stiite de came pr^vue sur les moyens de Tolocage, Bien que ces perfection- 
^ nments permettent d'augmenter, dans une mesiire non n^gligeable I'efficacit^ 
et, par consequent, d'utiliser des dispositifs d'actionnement plus petits, un 
probleme est nianmoins posS par la longueur axiale de la surface de came en- 
trainee par le dispositif d'actionnement et par la difficult^ de confiner 
convenablement les Slimenta antifriction sans introduire une friction de 
10 glissement. 

En consequence, le but general de la pr^sente invention est de produire 
un connecteur du type ci-dessois qui reimit les avantages de pos seder des 616- 
mettts antifriction de rotilement entre la surface de came de la bagoe d'entrc^ne- 
ment et qui n'exige qu*une course axiale relativement couirte de la bague d'en— 

15 trainement par rapport aux moyens de blocage. 

Un autre but de 1* invention est de r^aliser un connecteur dans lequel 
les elements antifriction sont confines. ^ un eaaplacement detexmine d*une mani^e 
simple et efficace. 

Snfin, 1' invention se prox>ose de rialiser un connecteur utilisant des 

2& elements antifriction qui rgduisent efficacement § un minimum la friction de 
glissement pendant I'^tabliss^ent d'une precontrainte glev^e, sans augmenter 
pour autant sensiblement les dimensions du connecteur. 

Un connecteur confome S 1* invention comprend un premier SL&aent appeli 
^ etre reli^ S I'un des composants que I'on veut solidariser, un second element 

25 appeie S etre reliS S 1* autre composant que I'on veut solidariser, des moyens 
de blocage annulaires qui peuvent etre deformis radialement entre ime position 
inactive et une position active, une bague f endue mltallique Slastique ay ant 
deux faces annulaires opposSes dont I'une est adaptSe pour un contact tSles- 
copique avec les mqyens de blocage et dont 1' autre est tronconique et concourent 

30 axialement le long du connecteur pour constituer une surface de suite de came, 
une bague d' entrainement ay ant une surface de came tronconique qui concourt 
suivant le meme angle et dans la meme direction que la surface de suite et un 
certain nombre d* elements antifriction disposes entre et en contcurb avec la 
surface de came de la bague d* entrainement et la surface de suite de la bague 

35 fendue, la disposition etant telle que la bague fendue et la bague d*entraxhe- 
ment peuvent etre deplacSes le long de l*axe du connecteur entre une premiere 
position dans laquelle les mqyens de blocage sont libres d*occuper leur position 
inactive et une seconde position. Quand la bague. d* entrainement et la bague 
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fendue occupent toutes deux leur seconde position, les moyens de Talocage sont 
dSformSs radialement S leur position active, StaMissant • ainsi la pr6contrainte 
dSsirSe du connecteur. La course axiale necessaire pour amener la bague fendue 
ei sa seconde position est inf^rieure el celle necessaire pour amener la bague 
5 d'entrainement S sa seconde position. Quand le mouvement d * actionnement pro- 
gresse de la premiere position des deux bagues, les moyens de blocage subis- 
sent une deformation prSparatoire vers leur position active, en tant que 
r€sultat d*une siinple action entre les surfaces de ceiiLe, et la bague fendue 
finit sa course dans une position dans laguelle elle est direct ement en con- 

10 tact teles copi que avec les moyens de blocage. Cette action pr^liminaire provo- 
que un contact pr^paratoire avec les moyens de blocage, mais Inaction des 
moyens de blocage €tant infSrieure S celle necessaire pour d^velopper la prS- 
contrainte voulue. L'€tape finale du mouvement de la bague d^entrc^nement se 
produit alors pendant que la bague fendue est empechie de se d^placer davan- 

15 tage axialement, de sorte que la bague d*entrainement, les 6l€ments antifric- 
tion et la bague fendue peuvent cooplrer pour d^former davantage les moyens 
de blocage et pour crSer la prScontrainte . L* ensemble comprenant les moyens 
de blocage, la bague fendue et la bague d'entrainement est support^ par l*un 
des deux composants du connecteur, g^neralement par I'il&nent femelle, les 

20 moyens de blocage Stant d*un type present ant un ^paulement de blocage tronconi- 
que dispose poiir coopirer avec un Spaulement compiementaire porte par l*autre 
coniposant • 

D'autres caractSristiques et avantages de 1" invention ressortiront 
de la description qui va suivre, en reference au des sin annex^, sur lequel : 
25 - les figures 1-1B sont des coupes verticales partieU'es d*un con- 

necteur conforme d un mode de realisation de 1* invention et representent les 
etapes successives du fonctionnement de celui-ci ; 

- la figure 2 est une vue agrandie, partiellement en coupe radiale et 
partiellement en eievation d'une bague fendue faisant. paartie du connecteur des 

30 figures 1-1B ; 

- la figure 3 est une vue semblable S la figure 2 d'une premiere bague 
fendue faisant partie des moyens de blocage du connecteur ; 

- la figure k est une vue semblable il la figure 3 d'une seconde bague 
fendue utilisee dans les mpyens de blocage du connecteur ; 

35 ' - la figure 5 est une vue semblable it la figure 2 d'une bague d'entratne- 

ment faisant partie du connecteur ; 

- la figure 6 est une coxrpe verticale partielle, agrandie par rapport 
aux figures 1-1B, illustrant I'invention avec des moyens de blocage ne com- 
prenant qa'une seule bague fendue ; 



u 

- la figure 7 est une vue sem-blaT)le § la figure 5, mais qui illustre 
1« invention avec un autre dispositif de blocage i et 

- la figure 8 est ime vue analogue 5 la figure 5, mais qui illustre 
1' invention avec un dispositif de blocage encore different. 

5 Les figures 1 & 5 illustrent nn mode de rSalisation de I'invention 

et une application typique de celle-ci. Dans cet exenqple, les orgsnes que I'on 
veut solidariser sont la partie 8i5>grieure 1 et la partie infgrieure 2 d'une 
tSte de puits d'une installation pgtroliSre sous-marine. Dans ce mode de reali- 
sation, la partie supgrieure 1 et la partie du corps du connecteur auquel elle 
10 est relige, qui a itg Sgsignge en son entier par 3, constituent la partie 

femelle du connecteur. la partie infSrieure 2 constituant l-aSment male. Tons 
les techniciens savent que les assemblages de ce type sont ggnfealement rgali- 
ses en installant d'abord la partie infSrieure 2 & I'aide d'un syst&ne de gui- 
dage traditionnel (non reprSsentS). en fiacant la partie 2, par exemple, au 
15 tubase conducteur du puits. puis en ataissant en place la partie infgrieure 1. 
ici ggalement & I'aide du syst&ne de guidage, ces opgrations s'effectuant en 
ggnSral actuellanent sans le concours d'un plongeur. 

La partie infgrieure 2 pr^sente une face d'extr&aitg annulaire plate 
U. orientge vers le haut et une surface tronconique 5 qui concourt vers le 
20 tas et vers I'intgrieur & partir de la face d'extrSmitg 1». A un emplacement 
situS sensiDlement au-dessous de la face d'extrSnitS h, le corps prgsente une 
gorge dSlimitge par une paroi intSrieure cylindrique droite 6. une paroi 
supgrieure tronconique 7 qui concourt vers le bas et vers I'intSrieur et par 
une paroi tronconique infgrieure 8 qui concourt vers le haut et vers l»in- . 
25 tgrieur. La surface extgrieure de la partie 2 est cylindrique et comporte une 
partie 9 s'gtendant de la gorge & la face d'exbr&nitS U et une paxtie 10 qui 
s'abaisse de cette gorge. La partie 2 est percge d'un trou axial 11. 

La partie 1 comporte une face d'extrgmitg annulaire 12, orientge vers 
le tos. une jupe tubulaire 13 s'abaissant du pourtour extgrieur de la face 
30 12 et une surface d'itanchgitg tronconique lU qui concourt vers le Ijas et vers 
I'intgrieur suivant un angle iggSrement plus petit que celui de la surface 5. 
Quand la partie 1 est emboxtSe sur la partie 2, les faces d'extrgmiti 12 
s'appliquent 5 plat I'une centre I'autre et la surface intgrieure cylindrique 
droite 15 de la ^xxpe 13 embrasse S glissement la surface extgrieure 9 de la 
35 partie 2. tandis que la surface d'gtanchgitg lU est concentrique S et est 

espacge vers I'intgrieur de la surface 5- La partie 1 porte un joint mgtallique 
du type Laurent l6 interposg entre les surfaces 5 et lU. La surface extgrieure 
cylindrique 17 de la jupe 13 s'gtend vers le haut pour se teiminer & la face 
infgrieure d»une Dordure annulaire transversals 18 s'avansant vers I'extgrieur. 
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La partie 1 est Sgalement traversge par une ouverture 19 coaxiale S I'ouverture 
11 quand les dexix parties 1 et 2 ont Stg assemMies . 

La partie 3 du connecteur compreiMl une "bordure 18, une parol exbS- 
rieure cylindrique 20 et un glgment annulaire infgrieur 21, les Sliments 20 
et 21 gtant fixSs & la bordure 18. par des vis 22. de fagon que I'gltment 20 
s'abaisse de la Dordure et qjie I'gl&nent 21 feme I'espace compris entre 
I'extrgmitS infgrieure de I'Sl&nent 20 et la surface extSrieure 10 de la 
partie 2. A son pourtour intgrieur, I'ilgment 21 comporte une partie cylindrique 
ascendante 23 ayant une surface intSrieure cylindrique 2l», qui s' applique t ^ 
glissement contre la surface 10 quand la partie 1 a fetg ataissge sur la paxtie 
2, et une surface extgrieure cylindrique 2Ua. La partie 23 et la jvpe 13 ont 
la iDSme largeur radiale et prgsentent deef faces d'extr&idtg annulaires trans- 
versales 25 et 26 qui sont unrtuellement opposges, comme on le vdit clairement 
sur la figure 1 . La partie 23 a une hauteur apprgciatle de sorte que sa face 
d'extrimitg 25 est placge it une distance au-dessus de la face supgrieure 27 
de I'ilgment 21. La partie 3 dSlimite ainsi un espace annulaire 28 qui, quand 
la partie 1 a gtS alMuLssie convenablement sur la partie 2. vient entourer 
I'extrSmitS supgrieure de la partie 2, -tandis que I'espace compris entre. les 
facerf d'extrgmitS 25 et 26 est opposg it la gorge de verrouillage de la partie 2. 

Dans I'espace con«>ris entre les faces d'extrgmitg 25 et 26 est logg 
im gliment de verrouillage ou de blocage annulaire dgsigng en son entier par 
29 et qui comprend une Dague fendue supgrieure 30 et une Dague fendue infgrieure 
31. Comme le montre clairement la figure 3, la Dague 30 a une face supgrieure 
tronconique 32 qui concourt vers le.-baa eb vers I'intgrieur suivant le mgme 
angle que la paroi supgrieure 7 de la gorge de verrouillage de la partie 2 et 
qui constitue I'gpaulement de blocage du dispositif de verrouillage. A son 
bord supgrieur, la surface 32 se raccorde S une surface supgrieure annulaire 
plate 33. Une surface intgrieure cylindrique relativement courte 3U relie. le 
bord infgrieur de la surface 32, la surface 3U gtant concentrique S une surface 
extgrieure cylindrique relativaaent courte 35. La base de la bague 30 est dSfinie 
par une surface tronconique 36 qui concpurt vers le bas et vers I'intSrieur 
suivant un angle plus petit que celui de la surface 32. Le bord extgrieur de 
la surface 36 se raccorde 5 la surface 35, tandis que le bord intgrieur de la 
surface 36 rejoint une surface tronconique 37 q.ui coueourt vers le haut et vers 
I'intgrieur pour se raccorder i la surface intgrieure 3U. Les surfaces 33 et^ 
35 sont religes par une surface tronconique concouraat vers le haut et I'intg- 
rieur 38. 

La bague 31 est sensiblement plus massive que la bague 30 et, comme 



2517764 



6 

on le voit sur la figure U, est dglimitSe par ime siarface tronconiq.ue supg- 
rieure 39, une surface intgrieure cylindrique Uo, une surface intgfieure con- 
• courant vers le baut et I'intgrieur ^ une surface de "base annulaire trans- 
versale plate U2, une surface extSrieure cylindri<iue k3 ayant une longueur 
5 axiale considerable, une surface tronconique kk concourant vers le tas et vers 
I'int^rieur reliant les surfaces h2 et U3 et une surface tronconique concou- 
rant v^s I'intSrieur et vers le liaut k5 reliant les surfaces 39 et kS* La 
surface STq)grieure 39 concourt vers le l)as et vers I'intgrieur -suivant le 
B^e angle que la surface de base 36 de la "bague 30 et a une largeur radiale 

10 Iggirement plus grande que celle de la surface 36. Quand le dispositif de 

verrouillage 29 est en place par rapport a la partie 3 du corps du connecteur, 
tandis que les bagues 30 et 31 sont dgtendues et non diformges, comme sur la 
figure 1, la surface inf^rieure k2 de la b^e 31 s' applique it glissement sur 
la face d'extrgioitg supgrieure 25 de la region 23 de I'gl&nent 21, le diametre 

15 a l*gtat libre de la bague gtant tel que la surface intSrieure hO s* St end 
Igg^rement it I'extSrieur du plan cylindrique occupS par les surfaces int€- 
rieures 15 et 2lt. La bague supgrieure 30 repose par sa surface infSrieure 36 
d glissement sur la surface 39 de la bague 31, le diametre ^ I'gtat libre et 
non dgformg de la bague supSrieure itant tel que celle-ci est dScalSe vers 

20 l*interieur par rapport S la bague infSrieure. Les diiaensions axiales de la 
bague 30 sont telles que quand les deux bagues sont en place, tout en Stant 
d€tendues, coamie sur la figure 1, il subsiste un interralle apprSciable entre 
la surface supSrieure 33 de la bague 30 et la face d'extr&iitg orientSe vers 
la bas 26 de la j\ipe 13. Bien que la bague infgrieure 31 ne s'avance pas vers 

25 I'interieur au-del^ des surfaces 15, 24, la bague supgrieure 30, quand elle 
est dStendue, s'avsmce sensiblement au-delS de ces surfaces. A cause de cette 
relation dimensionnelle, la surface 37 de la bague supgrieure pent s'appliquer 
contre le coin au pourtour extirieiar de la face d'extrSmitg de la pcurtie 2 
quand la partie 1 s*abaisse, ce Contact provoquant une dgformation vers I'ex- 

10 tgrieur de la bague 30 de sorte que sa surface 3h pent passer au-dessus de la 
surface exterieure 9 de la partie 2, la bague 30 se contractant 5 son Stat 
dgtendu quand elle atteint la gorge de blocage ou de verrouillage de la partie 
2. De meme, lorsqu'il est ngcessaire de rgctipgrer la partie 1, alors que le 
dispositif de blocage est dans la position inactive reprgsentSe sur la figure 
5 1, il suffit d'exercer sur la pasrtie 1 une force orientSe vers le baut, par 
exemple, au rapyen d*un cable de manoeuvre, provoquant ainsi un contact entre 
la surface 32 de la bague supgrieure et la surface 7 de la paarbie 2, la bague 
supgrieure gtant ensuite guidge vers I'exterietir par la coopgration des sur- 
faces 7 et 32, ce qui permet k la bague supgrieure de passer au-dessus de la 
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region 9 de la surface. 

Le passage du disposif de "blocage de la position inactive reprgsentSe 
stir la figure 1 H la position active de la figure IB est rialisg au moyen 
d'une units d' actionnement dgsignSe en son entier par 50 sur les figures 1 a 
IB. L'unitg 50 comporte une Ijague d • entrainement rigide comprenant un corps 
principal 51 et une "bague d'extrgmitg 52 fixee ^ I'extremitg infirieure du 
corps 51, par des vis 53. L'tmitg 50 comporte ggalement une bague fendue 
intSrieure 3h et un certain nombre d'SlSments antifriction 55. Comme repre- 
sents en detail sur la -figure 2, la bague fendue 5** comporte une grande sur- 
face intgrieure principale 56 qui est cylindrique et une surface extSrieure 
prineipale 57 qui est tronconiqueet q^ii concourt vers le haut et vers I'intSrieur 
suivant un petit angle, ggngralement de quelques degrSs S 15°. A son extr&iitg 
superieure, la Toague 5^ presente une surface d'extr&oitS plate 58 qui s'Stend 
vers l»ext€rieur pour former la surface supSrieure d'une bordure annulaire 
transversale 59 qui s^avance vers I'extgrieur de la partie d'extr&nitS siQ>Srieure 
de la surface 57. A son extr&nitg infgrieure, la tague 5^ comporte une face 
d'ertrgmitg annulaire plate 60 dont le pourtour extSrieur se raccorde ^ la 
surface extSrieure 57, le pourtour intgrieur de la face 6o Stant relig S une 
surface intSrieure 56 par un gpaulement tronconique concourant vers I'intSrieur 
et vers le haut 6l. La surface intSrieure 56 se temdne 5 courte distance de 
l»extrgmitS. supSrieure de la bague, se raccordant 3 une surface d» arret tron- 
conique 62 qui concourt vers le haut et vers I'intSrieur suivant le meme angle 
que la surface h5 de la hague 31 et que la surface 38 de la bague 30. Une 
region interieure cylindrique 63 relie le "bord supgrieur de la surface d' arret 
62 et le pourtour interieur de la face d'extr&nitg supSrieure 58. 

Le corps principal 51 de la hague d* entrainement est complet, non fendu 
et a une surface extSrieure cylindrique 65, figure 5, 2t qui son diamStre permet 
d'etre emhrassge 5 glissement par la surface interieure d*un Pigment de paroi 
20, d*une face sup€rieure annulaire transversale 66, d'une face infgrieure 
annulaire transversale 67 et d'une surface intgrieure tronconique 68 qui con- 
court vers le haut et vers I'intgrieur suivant le meme angle que la surface 
extSrieure 57 de la bague fendue 5^. La face supgrieure 66 se prolonge intg- 
rieuraaent au^delS de la surface intgrieure 68 pour constituer la surface 
supgrieure d'une bordure annulaire transversale 69. La bague d'extr&nitg 52 
est ggalanent une bague rigide compiSte et comporte une bordure annulaire 
extgrieTire 70 ayant une surface s\Q>grieure plate 71 s'appliquant I plat centre 
la surface d'extrgmitg 67 du corps 51 et recevant des vis 53, comme reprgsentg. 
La surface 71 s'avance vers I'intgrieur au-deia de l»extrgmitg infgrieure de 
la surface 68 afin de produire un gpaulement orient g vers le haut 71a dirigg 
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vers la bordure 69. La partie principale du corps de la bague d'extr&nitS 
s'a'baisse de la partie int^rieiare de la bordure TO, etant dgfinie par une 
partie de surface intirieure aup^rieure 72 qtd est tronconique et qui concourt 
vers le haut et vers I'int^rieur suivant le meme angle que les surfaces 57 et 
5 68, par un ^paulement annulaire transversal oriente vers le haut 73 qui s'e- 
tend vers I'intgrieur de la surface 72 et qui a une largeur radiale iSggrement 
plus grande que l*extrgmitS infgrieure 60 de la bague f endue 5^. par une partie 
de surface intSrieure cylindrique 7U, par une face infSrieure annulaire trans- 
versale 75 et par une partie de surface tronconique 76 <iui se raccorde au bord 

10 interieur de la face 75 et S I'extrSmitg infSrieure de la partie de surface 7^* 
Le total des longueurs axiales des surfaces 68 et 72 est sensiblement plus 
grand que la longueur axiale de la surface 57 de la bague f endue 5^» Le dia- 
mStre des surfaces 7^ est sensiblement plus petit que celui de la surface 56. 

On voit clairezuent sur les figures. 1 et 1A que l*extr€mit^ infSrieure 

15 de la bague 5k repose initialement sur I'gpaulement 73 de la bague d*extrgad.tg 

52 de la bague d* entrainement • Le diamHre ext^rieur it I'Stat dStendu de l'extr&- 
mitS inferieure de la bague 5^ est calculi pour que quand la face d*extr€niitS 
60 de la bague 5^ repose sur 1 * epaiilement 73, la partie inferieure de la sur- 
face 57 de la bague fendue est il proximity innaSdiate ou e3t en contact avec la 

20 surface 72 de la bague d'extr^mitS 52. Dans ce node de rSalisaticn, les €l^- 
ments antifrictiozi 55 sont des billes dont le diam^re est Igg^rement plus 
grand que l*espace compris entre les surfaces 57 et 68 de sorte que quand la 
bague 5^ est en place les billes 55 sont positivement emprisonn^es entre le 
corps 51 de la bague d'entrainement et le corps principal de la bague fendue 

25 et, de ce fait, sont inaintenues constananent en position pour rouler contre ces 
deux surfaces 57 et 68, 

En considSrant les figures 1-1B, al est clair que du fait que la bague 
d*entraanement est libre de descendre le long de la bague fendue 5^* sur une 
distance dSterminge par l*espace compris entre les bordures 59 et 69 » la sur- 

30 face 57 de la bague fendue constitue une sorte de surface de suite de came, 
tandis que la surface 68 de la bague d*entrainement constitue une surface de 
came. 

Dans ce mode de realisation, l^unitS d'actionnenent 50 est entraxn^e* 
par plusieurs moteiurs rectilignes 80, figures months sur la bordure 18 
35 et uniformiSment espac^s autour de la bordure. £n gSnSral, les.moteurs 80 sont 
des iiK>teurs bydrauliques traditionnels dont chacun ccmiprend im eylindre 81 et 
une tige de piston 82, les tiges de piston s*abaissant ^ travers des trous 
perc^s dans la bordure I8 et con^rtant, 6 letirs extr^mitSs infirieures des 
filetages s'engageant dans des trous borgnes taraud^s dans le corps 51 de la 
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bague d'entraSnoaent. Les moteurs 80 sont tous actionnSs simultanSment , par 
exemple, a patrtir d'une source commiine de fluide sous pression, pour faire 
descendre la bague d^ entrainement d'une premiere position glev^e (figure 1) 
^ une position d'actionnement pl.us basse (figxire IB) et., quand ils sont action- 
5 nSs ^ I'opposS, ramenent la bague d'entr^nement i sa premiere position. 

Quand la bague d' entrainement est dans sa premiere position, elle-o^e et la 
bsigue fendue 3k sont espac^es au-dessus des moyens de blocage 29 et ne sont 
pas en contaxst avee ceux-ci, de sorte que les bagues f endues 30, 31 du dis- 
positif de blocage peuvent se placer dans leurs portions inactives complete- 

10 ment dStendues, que I'on voit sur la figiare 1. Avec I'unit^ d'actionnement 50 
ainsi coinplStement r^tractSe vers le haut, la surface 63 de la bague 5^ et la 
surface 7^ de la bague d'extr&nitS 52 peuvent s'appliquer iggSrement il glisse- 
aent sxzr la surface 17 ou peuvent etre l^gSrement espac|es vers I'ext^rieur 
par rapport & celle-ci et la bague fendue 5^ occupe sa position la plus basse 

15 par rapport 3 la bague d*entraxnement, la face d'extr^mite inf^rieure 60 de la 
bague fendue reposant sur 1 ' gpaulement 73 de la bague d'extr&niti 52. Quand 
1' unite d'actionnement 50 est poussee vers le bas par les moteurs 80, la sur- 
face tronconique 76 de la bague d'extr&nitS 52 vient en contact successivement 
avec la surface 38 de la bague 30 et avee la surface U5 de la bague 31 et 

20 repousse ces bagues vers l*int§rieur, tandis que la surface int^rieure 7^ de 
la bague d'extr&nitg 52 glisse au-dessus de la surface ext&ieure U3 de la 
bague 31. Quand l"6paulement 73 de la bague d'extrimitS descend au-delE de la 
bague 31, cette derni^re saute leg^rement vers I'extgrieur et la bague fendue 
embrasse alors direct ement la surface ^3, la surface d' arret 62 de la bague 

25 fendue 5^ ^tant maintehant en contact avec la surface U5 de la bague 31 , 

empSchant ainsi la continuation du mouvement vers le bas de la bague fendue 5^, 
comme il ressort de l*examen de la figtire 1A. Etant donn^ que, 3 ce stade, la 
face d'extrgmitS infgrieure 75 de la bague d'extr&nitg 52 est encore sensible- 
ment espac^e au-dessus de la face sup^rieure 27 de I'Sl^ment 21, tandis que la 

30 bordure 69 de la bague d'entrainement est sensiblement espacSe au-dessus de la 
face d'extremite superieure 58 de la bague 5^» il est clair que la bague d'en- 
traanement est encore libre de se d^placer vers le bas, bien que la bague fendue 
5^ ait gti immobilisSe.. En consequence, la continuation de 1* action des moteurs 
80 repousse la bague d'entrainement vers le bas au-del5 de la bague 5^ fit la 
- 35 position representee sur la figvire IB. Ce mouvement suppiementaire de descente 
de la bague d'entrainement par rapport ^ la bague fendue 5^ a pour consSquence 
que la bague d'entrainement pousse 1' ensemble form6 des. bagues 5^> 31 et 30 
vers I'intSrieur aux positions representees sur la figure IB. 

Bien que la progression de leurs premieres positions de la bague 
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d-entraanemeirt et de la bague f endue 5U, comme^ reprgsentg sur la figure 1. 
S la seconde position de la bague f endue 5**. reprgsentge aur la figure 1A, 
ait pour rgsultat une flexion iir5)ortante des moyens de blocage radialement 
vers I'interieur, et ^ue la flexion est due S une cooperation directe entre 
la surface 76 de la bague d'entraanement et les surfaces 38 et et ce 
sans aucune action de came des surfaces 57 et 68 par I'intermgdiaire des 
billes 55, cette flexion des moyens de blocage n'est qu'une action prglimi- 
naire amenant I'gpaulement de blocage 32 S son contact initial 5 plat centre 
I'gpaulement correspondant constitu6 par la paroi sup^rieure 7 de la gorge de 
l)locage de la partie 2. En consequence, les pertes dues a la friction de 
glissement sont relativement faibles. C'est it I'^tape suivante d'actionnaaent 
des moyens de blocage, exigeant que I'gpaulement 32 soit coincg positivement 
sous la paroi supSrieure 7 afin d'gtablir la prgcontrainte img?ortanfte dgsirSe 
entre les surfaces de contact 12 et la bague d^Stanchgitg mgtallique l6, 
quB se produiraient des pertes inadmissibles. dues a la friction de glissement 
si un actionnement traditionnel gtait effectug par les surfaces de came glis- 
sant directement I'une sur I'autre. Selon lUnvention, cette gtape d'actionne- 
ment est rgalisge en repoussant seulement la bague d'entrafnement vers le bas, 
de la position de la figure 1A ^ celle de la figure IB, tandis que la bague 
f endue reste erapechSe de se dgplacer davantage vera le bas, Etant donng 
que le mouvement de descente du corps 51 par rapport a la bague 5^ oblige la 
surface de came 68 & se dgplacer, en fait, S se rapprocher de la surface de 
suite 57 et puisque les billes 55, le corps 51 et la bague 5^ sont pratiquement 
incompressibles, le rgsultat est une deformation radialement vers I'intSrieur 
de la bague 5i^ qui repousse les bagues 30, 31 radialement vers I'intSrieur. 
Bien que ce mouvement radial soit petit. Inaction de coin rSsultante entre les 
surfaces 32 et 7 est trSs forte, en particulier, lorsque les surfaces 32 et 
7 ont I'inclinaison optimale de 1^5°. Cette action est tr§s efficace de sorte 
qu'on n'a pas be soin d' avoir recours a des moteurs excessivement grands, ceci 
etant du a la fois a la tr^s grande amplification m^canique offerte par le 
petit angle de la pente de la siarface de came 68 et de la surface de suite 
57 et fit cause de 1' absence pratique de toute friction de glissement entre 
les bagues 51 et 57 5 ce stade. De plus, I'efficacitg est Sgalement augmentSe 
dans ce mode de realisation par 1» angle de pente relativement faible des sur- 
faces en. contact 36 et 39.- A ce -propos, il est a remarquer que pendant le 
passage de la position de la figure 1A S celle de la figure IB, on produit 
d'abord un certain mouvement orient^ radialement vers I'intgrieur de la bague 
30, suivi d»un mouvement orient^ radialement vers I'intSrieur de la bague 31, 
ce dernier mouvement risultairfc principalement d'un glissement de la surftoe 

c 
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39 sous la surface 36, plutot que d'un gliasement de la surface 32 sous la 
surface 7, de sorte que la partie principale de la friction de glissement se 
dSroule & ces surfaces dont I'inclinaison est relativement petite. 

On va decire maintenant le mode de realisation de la figure 6. Dans ce 
5 mode de realisation, les moyens de "blocage 129 sont constituis par une simple 
bague f endue qui prSsente un ^paulement 132 destin^ & coopSrer avec la paroi 
supgrieure 107 de la gorge de tlocage de la partie infSrie\ire 102. Cette 
simple "bague f endue a Sgalement une face supSrieure annulaire transversale 
133, une face inf^rieure ann\ilaire transversale lU2 et \ane surface extirieure 

10 cylindrique principale 1^3, les surfaces ^k3 et 133 Stant relives par une sur- 
face d* arret tronconique IU5 concourant vers l^int^rieur et vers le haut. 
L*unit€ d'actionnement 150 est essentiellement identique it l'unit$ 50 du mode 
de realisation dicrit en regard des figures I-5. C'est ainsi que cette unitS 
ccnrprend une bague f endue 15^ ay ant une surface intirieure cylindrique 156 

15 pour emixrasser la surface IU3 de la bague de blocage, et une surface d* arret 
tronconique I62 pour venir en contact avec la surface IU5 de la bague de 
blocage et pour determiner ainsi la seconde position de la bague f endue 15^» 
La bague 15^ presente egalement une surface exterieure tronconique 157 con- 
courant vers I'intSrieur et vers le haut, destinee cl jouer le role d'une 

20 surface de suite. La bague d*extremite 152 de la bague d'entratnement com- 
porte une surface I76 concoiarant vers I'interieur et vers le haut qui est 
disposes pour venir en contact avec la surface IU5 de la bague de blocage 
et pour de former celle-ci vers I'interieur au cours de la premiere etape 
d'actioiuiement, et une surface cylindrique 19^, dont le diamStre est legere- 

25 ment plus petit que celui de la surface I56- Le corps principal 151.de la 
bague d*entrainement comporte une surface interieure tronconique I68 qui 
concourt vers le haut et vers I'interieur suivant le meme angle que la surface 
157» de sorte que la surface I68 constitue la surface de came. Les illments 
antifriction 155 sont egalement disposes entre la bague 15^ et le corps I5I 

30 de fagon ^ rouler constaimnent centre les deux sufaces 157 et I68. La structure 
qui n'a pas ete representee sur la figure 6 est identique k celle representee 
sur les figures 1-1B. Sauf que la bague de blocage unique se dSplace tout 
entijire d*abord en r^onse iL la cooperation des surfaces 1U5 et I76, puis, 
en reponse & 1' action de came des surfaces 157 et I68 par I'interraediaire des 

35 elements antifriction 155, le fonctionnement du connecteur represente sur la 
figure 6 est la meme que celui deer it en regard des figures 1-1B. 

On va decrire maintenant le mode de realisation represente sur la 
figure t* Dans ce cas, les moyens de blocage 229 comprennent une couronne 
de cliquets 230 qui coopSre avec des bordures d'extremite annulcdres 201a et 
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202a s'avanQant vers I'extSrieur sur des corps 201 et 202, de la maniere 
dScrite dans le l>revet amgricain 3 096 999 du 9 juiller 1963 de Ahlstone 
et ai. Les I)ordures d*extr&nitg 201a, 202a sont canrpl&nentaires et prSsentent 
des faces d'extr&nitg opposSes 20U et 212 qui s'^appliquent face S face sous 
5 la force de serrate glevSe exercge par le coimecteur. La iDordure 201a com- 
porte une siirface sxipgrieure tronconique 28O concoTorant vers I'intgrieur et 
vers le haut. La 'bordure 202a a une siirface tronconique 207 concourant vers 
I'int^rieur et vers le "bas.. Les surfaces 207 et 280 constituent des Spaulements 
de blocage, cosmie il est d6crit pltis loin. 

10 Les diquets de "blocage 230 sont des segments allongSs ayant une 

section transversale arquSe et conpremient une partie de "blocage, d6sign€e 
par 230a, et une partie de retraction dSsignSe 230b. Les parties 230a ont une 
section longitudinale en C et pr^sentent deux ^aulements de blocage, notamment 
un gpauleiaent supirieur ' 236 situg dans un plan tronconique qui concourt vers 

15 le haut et vers I'intSriexu: siiivant le meme angle que la surface 280 et un 
gpaulement inf&ieiar 232 situg dans un plan tronconiqtie qui concourt vers 
I'intSrieur et vers le bas suivant le m^eme angle que la surface 207 de la 
bordure 202a. Les parties 230a conrprennent ggalement une partie de surface 
eactSrieure 2U3 qui est cylindrique et, S I'xtr&iit^ supgrieure de la partie 

20 de surface 2U3 une partie de siirface tronconique 2U5 concourant vers l^intSriein: 
et vers le haut. Les parties de retraction 203b comprennent des parties allon- 
gees axialement dglimitees par les surfaces int^rieures et extSrieures cylin- 
driques et des parties d'extr&aitg d^calSes angulaireme&t 281 dSfin:fespar des 
parties tronconiques intSrieures et extSrieures qui concourent vers I'intSrieur 

25 et le bas. 

L'unitS d'actionnement 250 est constitute, ici Sgalement, pax une 
bague d'entralnement rigide comprenant un corps principal 251 et xme bague 
d»extr&nitg 252 fixte ^ I'extrgmitg inf^rieure du corps 25 1, par exemple, 
par des vis 253, et une bague f endue 25^. La face intgrieure de la bague 

30 f endue 23k comporte une partie cylindrique 256, une partie ertSrieure tron- 
conique 257 qui concourt vers I'intSrieur et vers le haut suivant un petit 
angle, une bordure d'extr&nitS supSrieure 259 s'avangant vers I'extirieur, 
une surface d'extr&aitg supSrietire 258 et ;3ne partie de surface tronconique 
263 qui concourt vers 1 » interieur et vers le bas et se raccorde S la surface 

35 258, et urie surface d* arret tronconique 262 concourant vers I'intSrieur et 

vers le haut. La partie de surface 263 est inclin^e, approximativement, sui'- 
vant le ineme angle que la surface extSrieure de la partie d'extrSmitS 281. La 
surface d* arret 262 s' incline suivant le meme angle que la surface 2U5. Ia 
surface 256 est calcul6e pour embrasser les surfaces extSrieures 2U3 des 
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cliquets d'arrSt. 

Le corps 251 est identxque au corps 51 des figures 1-1B et comprend 
tme surface de came tronconidue 268 lui s' incline vers le haut et vers I'intg- 
rieur suivant le meme angle que la surface de suite 257, la partie supgrieure 
de la surface de came se terminant par une tordure intgrieure 269. Tput comma 
dans le cas de la bague 252 des figures 1-1B, la l)a«ue d'extr&iitg 252 cpm- 
porte un ^ulenent toumg vers le haut 273, sur lequel repose la bague 
f endue 25k, une surface tronconique orientge vers le.lias 276 aui concourt 
vers I'intgrieur et vers lehaut suivant un angle adapt! pour produire un 
effet de came sur les surfaces 2U5 des cliquets de blocage quant. I'unitg 
d'actionnement se dSplace vers le tias de sa premiSre position vers sa position 
infgrieure et vers la surface cylindrique 2lk. L'unitg d'actionnement 250 est, 
ici encore.mue par un certain nomDre de dispositiffe d'actionnement rectilignes, 
dont les tiges de transmission 282 sont reliSes directement au corps 251 . 

Comme dans les modes de realisation dgcrits plus haut, un certain 
nombre d'glSments antifriction 255 sont disposes dans I'espace compris entre 
les surfaces 257 et 268, ces glSments antifriction itant maintenus constam- 
ment en contact avec les deus surfaces de came et avec la surface de suite, 
de fagon it rouler contre les surfaces. 

ai fonctionnement, le mouvanent d'ascension de I'unitg d'actionnement 
250 ai sa position supSrieure (comme reprgsentS sur la figure I) am§ne la sur- 
face 263 a venir en contact avec les surfaces extgriemres des parties d'extrg- 
mitg 281 de tous les cliquets de hlocage, faiSant simultangment pivoter ces 
cliquets autour des points d'appui eregs par le contact des hords supgrieurs 
des surfaces 236 de ceux-ci avec I'gpaulaaent orientg vers le haut 280 de la" 
hordure d'extrgmiti 201a. Quand I'unitg d'actionnement atteint sa position 
supirieure, ce mouveiii«it de pivotement des cliquets fait hasculer les parties 
230a qui cessent d'Stre en contact avec la hordure 202a du corps infgrieur 
202, de sorte que le corps supgrieur 201 devient lihre et peut etre tirg vers 
le haut. Quand le corps supgrieur 201 a correctement atterri sur le corps 
202, le mouvement de descente de I'unitg d'actionnement de sa position si«>g- 
rieure i. la position 4e la hague fendue 25U, reprgsentge sur la figure 7, a 
pour effet que la surface 276 de la hague d'extrgmitg 252 vient s'appliquer 
eontre les gpaulements 2U5 des cliquets de hlocage (qui ont gtg dgplacgs vers 
- I'erbgrieur S ce stade) provoquant ainsi un pivotement de tous les cliquets de 
hlocage aux positions reprgsentges sur la figure 7, tandis que les surfaces 
de hlocage 232, 236 de ces cliquets viennent s'appliquer respectivement contre 
les surfaces de hlocage 207 et 28O des hordures d'extrgmitg 202a et 201a. 
AprSs cela, la hague d'extrgmitg 252 descend au-dessufi des surfaces 2U3 et la 
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surface int^rieiare 256 de la bague fendue 25^ embrasse les siirfaces 2U3 et 
la surface d' arret 262 de la bague fendue, vient en contact des gpaulements 
2U5 des cliquets de blocage, la "bague fendue 25h gtant ainsi dans sa seconde 
position. A ce stade, les parties 230a des cliqueta de blocage ont gtg re- 
poussSes vers I'int^rieur, par rapport £ leurs positions inactives extgrieures 
(auxquelles ils gtaient initialement sollicitSs par le contact de la surface 
263 avec les parties d'extrSmitS 281 ) il des positions intSrieure de contact 
initial avec les bordures d'extrgmitg 201a et 202a, mals* ce contact est pri- 
paratoire et n'engendre pas la force de serrage glevee nicessaire pour ^tablir 
une prgcontrainte appropriSe aux surfaces de contact 20U, 212. Pour conjplSter 
cette liaison, les tiges .de transmission 282 descendent pour repousser la 
l>ague 251 et sa surface de came 268 vers le bas par rapport it la bague fendue 
25U, de la maniSre dScrite ci-dessus en regard de la figure IB. En consequence, 
la surf^e de came 268, les billes 255 et la surface de siiite 257 coop&rent 
pour d^former la bague 25^ vers I'int^rieur et pour, de ce fait, repotisser 
les parties 230a des cliquets de blocage vers I'intirieur, provoquant ainsi 
une puissante action de coincement entre les surfaces 207 et 232 et entre les 
surfaces 280 et 236, de sorte que les grandes &rce8 de serrage et de prgcontrainte 
dSsirSes sont dSveloppSes. 

On va dScrire maintenant le mode de realisation de la figure 8. Dans 
ce mode de realisation, les moyens de blocage abnulaires 329 comprennent 
une s^rie de segments arqu^s port^s par le corps 303 du connecteur fixS ^ la 
partie 301, ces segments coop^rant avec \me gorge de blocage s'ouvrant vers 
l*exterieur du corps 302. Toua ces segments sont identiques, chacun comprenant 
un segment arqui 330 et un corps de sidte arqu^ 331 reliS par une courte tige 
cylindrique 336. Le corps saxpSrieur 301 comprend une ivcge cylindrique verticale 
313 prSsentant un certain nombre d*ouvertures radiales dans chacune desquelles 
peut venir se loger S glissement l*une des tiges 336. Pour chaque unite, la 
tige 336 est centrge par rapport au corps du segment et de 1' element suiveur, 
et de\ix ressorts de compression heiicoidaux 385, dont chacun est dispose sur 
un cote different de la tige 336, sont interposes entre le corps suiveur et 
la jupe 313 afin de solliciter le segaent vers I'exterieur el une position . 
inactive dans laquelle le corps sirperieur 301 peut etre deplace teiescopique- 
ment par rapport au corps 302. 

Chaque corps 330 possSde un epaulement tronconique 332 concourant 
vers I'interieur et vers le bas qui s' incline suivant le meme angle que la 
paroi superie\are 307 de la gorge de blocage du corps 302. La face superieure 
annulaire plate 333 s' applique a glissement centre \in epaulement annulaire 
transversal oriente vers le bas 326 du corps 301 . La face inferieure annulaire 
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transversale 3^2 du corps 330 s» applique 5 glissement centre im Spaulement 
325 prgsentg par I'gl&nent infgrieur 321 du corps 303 du connecteur. Chaaue 
corps 331 conrprend une partie de surface extgrieure cylindrique 3^3 et, au 
tord si^Srieur de cette partie de surface, une surface tronconique 3^5 con- 
courant vers I'intgrieur et vers le haut. Les gpaulements 325 et 326 s» Pendent 
vers I'ext^rieur au-delal de la jupe 313 et le corps de I'gl&ient suiveur 
8 'applique & glissement entre ces Spaulements . 

L'unitS d'actionnement 350 est- identique 5 I'unitS 50 du mode de 
realisation represents sur les figures I7IB et comprend une bague f endue 35^ 
qui a une surface de suite extgrieure 357. une surface cylindrique intSrieure 
356 et une surface d« arret intSrieure 362, L' unite d'actionnement comporte 
aussi \me "bague d'entrainement ccraprenant un corps annulaire rigide 351 et 
une bague d'extrgmite rigide 352, le corps 351 prSsentant une surface de came 
intgrieure 368, la bague 352 prgsentant des gpaulements 373 et 376 et une sur- 
ffeice cylindrique 37^. Cette unitg d'actionnement est,, eller-aussi, mue'par un 
certain nombre de dispositifs d'actionnement rectilignes (non reprgsentgs sur 
la figure 8), normalement par des motevirs hydrauliques 80, figures l-IB, ayant 
des tiges de transmission 382, ces dispositifs d'actionnement operant pour 
dgplacer I'unitg d'actionnement d'une position initials (comme celle repre- 
sentee sur la figure I) vers le bas g la position que I'on voit sur la figure 
8, oil la bague f endue 35^ est arretge dans sa seconde position, puis pour 
dgplacer ensuite cette bague d'entra£nement S sa seconde position (comme celle 
representee sur la figure IB).- Ce mouvement de l' unite d'actionnement a 
effectivement pour effet d'abord de dgplacer les segmenlis radialement vers 
I'interieur, a I'encontre de 1' action des ressorts 385, pour parvenir & la 
position preiiminaire ou prgparatoire que montre la figure 8 puis, par la 
cooperation de la s\arface de suite 357 » de la surface de came 368 et des ele- 
ments antifriction 355, pour produire encore un petit mouvement radial des 
se^ents vers I'interieur afin de provoquer une forte action de coincement aux 
epaulements 307, 332 et ainsi, produire la grande force de serrage et la forte 
contraite dgsirees. 
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REVENDICATIOHS 

1. Connecteur potir relier detDc glSmenta (t.2) I'lm & l^autre avec ime 
grande force de serrage. caractgrisg en ce qu'il coinprend un premier conqposant 
(3) devant etfe reli§ & l^un des Pigments (1,2) que I'on veut solidariser ; 
5 un second composant devant etre relig ^ I'autre des deux il&ients que I'on 

veut solidariser ; un dispositif de "blocage annulaire (29. 129. 229. 329)portg lar le 
premier composant et pr^sentant un gpaulement annulaire capal)le de venir s'apr 
pliquer S plat centre un gpaulement conrplgmentaire portg par le second com.- 
posant, le dispositif de Dlocage (29, 129 , 229) gtant dgfoxmaDle radialement 
10 entre une position inactive dans laquelle ledit dispositif de l>loca€e (29, 
129, 229) pent etre dgplacg axialement par rapport au second corappsant du 
connecteur, et une position active dans laquelle 1' gpaulement de iDlocage (32) 
est en contact avec un gpaulement complgmentaire , le dispositif de l)locage 
(29, 129, 229) gtant sollicitg glastiquement vers sa position inactive ; une 
15 bague fendue mgtallique glastique (30, 31) ayaht une surface intirieure (Uo, Ul) 
et une surface ertgrieure (U3), I'une de ces deux surfaces de la bague fendue 
gtant profilge et dimensionnge pour un contact tglescopique avec le dispositif 
de blocage, 1» autre des deux surfaces (Ul, ko) de la bague fendue gtant tron- 
conique, concourant dans la direction de I'axe du connecteur et constituant 
20 une surface de suite de came ; un dispositif d'entrfi^nement rigide (81 ) ayant 
une surface de came tronconique (51) concourant suivant le mSae angle et dans 
la meme direction que la surface d.e suite que la bague fendue ; la bague fendue 
(30, 31) et la bague d' entratnement (51) gtant supportges sur le premier 
composant (3) de maniere S se dgplacer dans la direction de I'axe du connec- 
25 teur ou entre des premieres positions dans lesquelles le dispositif de blocage 
(29, 129, 229) peut occuper sa position inactive et des secondes positions 
dans lequelles la bague fendue (30, 31) et la bague d'entraanement (51) occupent 
toutes deux leurs secondes positions, 1' gpaulement du dispositif de blocage 
gtant en contact de coincement avec 1« gpaulement campl&aentaire , la course de 
30 la bague d'entrainement (51) de sa premiSre position & la seconde gtant plus 
longue que la course de la bague fendue (30, 31) de sa premiere position a la 
seconde ; un certain nombre d'glgments antifriction rigides (55) disposgs entre 
et en contact direct de roulement avec la surface de came de la bague d'en- 
trainement (51) et la surface de suite de la bague fendue (30» 31 ) ; et des 
35 dispositif s de rgtention portgs respectivement par la bague fendue (30, 31) 
et la bague d'entrainement (51) et disposgs pour empecher les glgments anti- 
ft-iction (55) de rouler axialement au-delS des extr&dtgs des parties opposges 
des surfaces de came et de suite. 

2. Connecteur selon la revendication 1, caractgrisg en ce que le dis- 



2517764 




17 



positif de blocage (29, 129 , 229) annulaire can^prend, au moins une laague 
f endue m^tallitiue ^lastique. 

3- Cormecteur salon la revendi cation 2^ caract&is6 en ce que I'gpau- 
lement du dispositif de blocage (29, 129, 229) eat situS sur nne partie 
pgriphSrique int6rienre de la "bague f endue mgtallique Slastique (30, 31), en 
ce que la premiere bague f endue est dispos^e po\u: eiobrasser le dispositif de 
blocage (29, 129, 229 ),et en ce que la surface de suite est une surfcuse 
ext^rieure ; et en ce que la bague d'entrafnement (51) entoure la premiere 
bague f endue (30), tandis que la surface de came est une surface intSrieure 
de la bague d* entraxnement (51). 

U. Connecteur selon la revendication 1, caractSris^ en ce que le dis- 
positif de blocage annulaire comprend un certain nombre d*unit6s de blocage 
espacSes en une s^rie circulaire, cbacune de ces unitis ayant un 6paulement, 
les gpaulements des unitSs de blocage formakt ensemble l*^f»aulement du dis- 
positif de blocage (29, 129, 229) et d'autres parties, ces autres parties 
formant ensemble une surface pratiquement annulaire appelee S venir en contact 
avec la bague fendue (30, 31 ). 

5« Connecteur selon la revendication^, *caract§ris€ en ce que les 
unitSs de blocage sent des segments arqu^s* 

6. Connecteur selon la revendication ^, caract6ris6 en ce que les 
unites de blocage sont des diquets de blocage individuels. 

T. Connecte\ir selon la revendication 1, caractSrisS en ce que les 
Elements de retention comprennent une bordvire annulaire portSe par la bague 
fendue S I'une des extrSmit^s de la surface de suite et qui s'avance vers le 
plan occup^ par la surface de came, et une surface €umulaire port^e par la 
bague d*entrainement 1* extremity de la surface de came opposes it ladite 
bordure annulaire, et qui s'^tend vers le plan occupe par la surface de suite 
et fait face St ladite bordure annulaire. 

8. Connecteur selon la revendication 1 , caract4risS en.ce que la 
bague « fendue (30) comporte une siirface cylindrique pouvant s'appliquer St 
glissement contre \me surface cylindrique prSsent^e par le dispositif de 
blocage (29, 129, 229), et une surface d*arret annulaire transversals disposSe 
pour venir en contact avec une surface d' arret coop&rante pr€vue sur le dis- 
positif de blocage (29, 129, 229) quand la bague fendue (30) a gt§ dgplacie 
en relation tSlescopique avec le dispositif de blocage ; la bague d'entraine- 
ment comprenant une seconde surface de came tronconique pouvant venie en con-- 
tact avee lone surface de suite de came complSmentaire prevue sur le dispositif 
de blocage quand la bague d^entrainement (51) passe de sa premiSre position 
S la seconde, la seconde surface de came et ladite surface de suite cosipl^en- 
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taire ^tant dimensionn^es et dispos^es pour coop^rer afin de d^former le dis- 
positif de "blocage (29, 129 , 229) dans une direction ayant pour eff et de 
repousser I'^paulement de Islocage vers 1 * ^paulement costpXementaire quand la 
Itague d*entra£nement (51) se displace de sa prmiere position vers la seconde* . 
2 9* Gonnecteur selon la revendication 8, caraxrt^risi en ce que la 

bague d*entrain«aent (51) comprend \m corps principal qui present e la surface 
de came 9 et nne bague d*extr@mitg fixee il ce corps principal » E l*eztr^it§ 
de celiti-ci, qui est en avant quand la bague d*entraxnement se diplace de sa 
premiere position vers la seconde, la bague d'extremiti s'avangemt radial ement 
10 au-dela de la surface de came, la seconde surface de came Stant pr^sent^e par la 
bague d* extr&nit^ . 

10. Gonnecteur selon la revendication 9» caract^ris^ en ce que les 
^l^ents de retention conprennent une bordure annulaire port6e par la bague 

. f endue it son extrimit6 opposie il la bague d^extr€mitg de la bague d*entra£ne- 
15 ment, et un epaulement present e par la bague d'extr&oiti de la bague d^entr aine- 
ment et qui est orient^ vers la bordure annulaire de la bague f endue. 

11. Gonnecteur selon la revendication 10, caractSris6 en ce que la 
bague d'extr€miti de la bague d*entrainement (51) comport e un second epaule- 
ment espacg radialement au^elil du premier ; et en ce que la bague fendue 

20 comporte un Epaulement qui est toumE vers et peut venir en contact , avec le 
second Epaulement de la bague d^extrEmitE de la betgue d'entra£nement. 

12. Gonnecteur selon la revendication 1 , caractErisE en ce que la 
bague d'entrainement (51) a une extremity qui est en avant quand la bague 

(£ entraanement se deplace de sa premiere position vers la seconde, la bague 
25 d*entra£nement (51) comprenant, en outre, \m Epauleznent situE & I'extrSnite 
de la surface de came qui est plus procbe de I'extrSmitE antErieure de la 
bague d'entreiSnement, et en ce que la bague fendue (30, 31) a une ^ctrEmitS 
orientEe vers ledit Epaulement, les dimensions de la .bague fendue (30, 31), 
quand elle est S I'Etat dEtendu et non deformE, Etant telles que ladite extrE- 
30 mitE de la bague fendue peut venir en contact avec ledit Epaulement. 

13 • Gonnecteur selon la revendication 1, caractErisE en ce que la 
bague d'entraSnement (51) comporte une seconde surface de came, cette seconde 
surface de came Etant disposEe en avant de la bague fendue (30), dans la 
direction du.asouvement de la bague d'entraxnement (51) de sa premiere position 
35 vers la seconde, et Etant dimensionnEe pour venir en contact avec le dispositif 
de blocage et i>our dEformer celui~ci de sa position inactive de sa position 
active quand la bague d'entraxnement avance vers sa seconde position. 
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